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Streszczenie

Niniejsza praca przedstawia problematyke badania charakterystyk dynamiki po-
przecznej pojazdéw samochodowych, w szczegdlnosci z wykorzystaniem symulacji
komputerowej. W pracy przedstawiono metodyke wykorzystania badan symulacyj-
nych. Poszczegdlne etapy tego procesu sktadaja sie z nastepujacych czesci: budowa
modelu pojazdu, przeprowadzenie symulacji, generowanie i analiza wynikéw. Szcze-
gblng uwage poswiecono analizie porownawczej badan eksperymentalnych i symula-
cyjnych.

Struktura pracy sktada si¢ z szesciu rozdziatéw. W pracy wyjasniono i omdéwiono
problem dynamiki poprzecznej wraz ze zwiazanymi z nim zagadnieniami, jakimi sg
statecznosé i kierowalno$é (rozdzial 1). Przedstawiono dwa zasadnicze rodzaje mo-
deli pojazdéw uzywanych w symulacji - model plaski i przestrzenny (rozdzial 2).
Zamieszczono opis badan eksperymentalnych, ktore przeprowadza sie w celu okre-
Slenia charakterystyk dynamiki poprzecznej (rozdzial 3). Praca zawiera réwniez in-
formacje dotyczace systemu ADAMS oraz ADAMS/Car. Wyjasniono hasto modele
wielobrytowe oraz zamieszczono opis mozliwosci budowania takich modeli w systemie
ADAMS/Car (rozdziat 4). Niniejsza praca zawiera réwniez dane na temat sposobéw
sktadania modelu catego pojazdu (wraz z przyktadami), przeprowadzanie na nim
symulacji, opisy tych symulacji a takze sposoby uzyskiwania wynikéw w celu ich
pézniejszej analizy (rozdzial 5). Praca zawiera takze analize wybranych symulacji
wraz z danymi modelu uzytego do przeprowadzenia tychze symulacji (rozdziat 6).
W pracy zbudowano model pojazdu, przeprowadzono dla niego symulacje podwdjnej
zmiany pasa ruchu i wymuszenia skokowego na kierownicy i wygenerowano wszystkie
niezbedne wyniki, ktére nastepnie poddanno zostaty analizie.



